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Choix et justification de la solution retenue
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DESCRIPTION DU PROGRAMME DE L'APPLICATION

Dans le cadre de l'activité en classe, n‘ayant pas a
disposition le matériel nécessaire : linterface
programmable communique directement avec
I'application via un module bluetooth.
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CABLAGE SUR LA MAQUETTE
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MODIFICATION DU PROGRAMME DE L'INTERFACE PROGRAMMABLE
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