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1/ Gestion de l'information

Quelle information le systeme doit fournir a I'utilisateur ?

Suivons l'information de son origine jusqu’a l'utilisateur.
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2/ description du fonctionnement

Utilisation des variables suivantes : Evénements

Actions

Capteur activé ?
Place_Dispo

‘

Capteur_Cauche + Capteur_Centre + Capteur_Droite

¥ ¥ 7T

Capteur_Gauche Capteur_Centre Capteur_Droite

 capteur Gauche X Capteur Contre X Capteur Droe

Capteur_Gauche = 1

Capteur_Gauche =0

Capteur_Centre =1

Capteur_Centre =0

Capteur_Droite = 1

Capteur_Droite =0

place_Dispo =3

Place_Dispo = 3 -
(capteur_gauche+cap
teur_centre+capteur_
droite)

Algorigrammes décrivant le fonctionnement du systéme :
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