PREMIERS DEPLACEMENTS DU MBOT2
AVEC LE LOGICIEL MBLOCK5

{@} L’idée est de faire dés I'appui sur le bouton A, avancer le robot en ligne droite de 20 cm
puis de nouveau de 20 cm, le faire tourner a droite (a 90°) et terminer par une ligne
droite de 20 cm.
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Ou trouver les blocs d’instructions ?

Librairie Evénement .
Mes bloc:
. OB lorsque le bouton A v  est pressé Librairie Chassis mBot2
Evenemel | = lorsque le bouton A w est pressé o 5 [ G @ eme jusqu'a la fin
chassis
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Opérateu Noter qu’il est
" possible d’utiliser le
bouton A et B mais
aussi le joystick.
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Connecter le mBot2 a I'ordinateur et positionner l'interrupteur sur ON

Test en version « En direct »
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Indiquer le mode « En direct »
aprés avoir connecté le mBot2
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programme depuis I'ordinateur
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Tester le bon fonctionnement directement

Teléverser

& Connecter

En direct

| Te

st en version autonome : Bouton Téléverser

Erl direa

[#) Télécharger
PP
A

(&2 Dér:onne-:_er/l

.

|/
.

T o N\
Paramétres
@ Parametres )

| Télécharger le programme dans le mBot2

Débrancher le robot et tester le
bon fonctionnement
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